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Porqué precisamos do pos-processamento?

* Para consertar as falhas RTK ao trabalhar na beira da sua infraestrutura RTK.

* Para garantir uma precisdo ao centimetro quando néo estiver uma infraestrutura RTK disponivel
na sua area.

* Pararealizar levantamentos geodéticos com uma precisao ao centimetro.

* Para melhorar significativamente a preciséo do receptor de frequéncia Unica (para GIS e/ou
levantamento).

* Para realizar QA nos seus resultados RTK.

* Para resolver facilmente o alinhamento do sistema de referéncia. Ao referenciar o levantamento
com uma Estacédo —Base conhecida (coordenadas precisas), todas as dados coletadas serao
automaticamente referenciadas no Sistema de Referéncia Geodético de Estacdo-Base. Nao
precisara realizar qualquer outra transformacao.



Software de colecao de dados compativel

Os dados de campo gravados usando os softwares de campo seguinte podem ser pos-processados
com EZSurv®. Os arquivos binarios do receptor GNSS gravados sem o uso de um dos softwares de
colecao de dados seguinte poderiam ser pés-processados também.

CARLSON | )

SuRvCE

EZTag CE™ EZField™ GNSS Control Panel


http://www.microsurvey.com/products/fieldgenius/

Conceitos basicos do pds-processamento

Para melhorar a precisao e a confiabilidade dos seus dados GIS com pds-processamento, dados
GNSS gravados num ponto de referéncia chamado Base é requerido. A precisdo do posicionamento
depende da distancia entre a base e os dados de campo e da qualidade dos dados. Muitas bases
estao disponiveis na Internet.

EZSurv® pode pos-processar linhas-base e/ou trajetérias :

 Um Linha-base é criada quando dois marcos (pontos)
gravaram simultaneamente dados GNSS brutos.

« Uma Trajetoérias é criada quando um arquivo mével (com
dados GNSS brutos) esta combinado com um arquivo de
base (cobrando o periodo de tempo do arquivo mével). Os
pontos de levantamento séo extraidos desde as posicoes
da trajetéria.




Instalar e licenca

Download Center

« Baixe e execute a instalacdo OnPOZSetup-pt.msi para os aplicativos que vocé deseja ‘“\
instalar. ., ’

» Lance o aplicativo EZSurv® desde o menu Iniciar da Windows, selecione Todos 0s 4’.
Programas, e depois OnPOZ > EZSurv Processor. .

* Ao langar o aplicativo pelo primeira vez, uma licenga de tipo “receptor s/n” sera atualizada
direitamente desde o Internet. Para uma licenca de tipo RINEX ou Aberta, use Iniciar >
Todos os Programas > OnPOZ > Gerenciador de licengas EZSurv para ativar a sua
licenca (pede o seu vendedor para obter o seu Cédigo de ativacao).

Para ser reconhecido pelo uma licenga “receptor s/n”, o arquivo das observactes GNSS
binarias deve incluir o niumero de série do receptor.




Configurar os Padroes — Parametros

Com todos os projetos fechados, pode configurar os padrdes para os projetos futuros.

Fechar o projeto atual desde o menu principal Arquivo.

Desde o menu Editar Padrao, deve deixar o Modo de
Processamento padrédo no Posicionamento
Diferencial. Isto € o modo 0 mais preciso se estiver
acesso aos dados de estacbes-base.

Desde o menu Editar Padrao, configure os
Parametros de processamento padrao. Configure os
seus proprios parametros de processamento
(Parametros de Corte) e cligue em OK para salvar as
configuracoes.

Normalmente, os valores pré-configurados pela
fabrica devem cobrir as suas necessidades.

,

Pardmetros do proceszamento diferencial
Pardmetros de solugdo
Constelages
3
¥ GLONASS [A]
[~ Galleo [E]
[ BeiDoulC)

r Configure o intervalo de processamento minima para 1

sequndo [quando aplicavel)
[V Ativar detecodo de movimentos
[ Ignorar pontos em trajetdrias
[V Fixar ambiguidade de fase dafs) portadorals)
V¥ Para dados de frequéncia dupla, aplicar

corregies ionosféricas para distdncias maiores
que

0 km

Parametros de corte
Angulo de mascara < (10 -

Mum. satélikes < |4 -

|PoOP x| > Jio

Parametros de pre-processamento

™ Procurar por drbitas bransmitidas [o]
¥ Procurar por estagies de base

™ Procurar por drbitas precizas

oK. Cancelar | Padr de fabrica |

\

Para dados de dupla frequéncia, pode entrar
resultados L1 (menos ruidoso) para linhas-

base curtas.




Configurar os Padroes — Geoide y Antena

Se estiver procurando por alturas de Nivel Médio do Matr,
pode configurar um modelo de Geodide por defeito:

» Fechar o projeto atual desde o menu principal Arquivo.

» Configurar um modelo de Geodide por defeito em Editar
Padréo > Gedide

Se estiver procurando por resultados centimétricos, pode
configurar um modelo de antena por defeito:

« Selecione Antena no menu Editar Padré&o, e dai
selecione o modelo padrao de antena desejado, ou crie
um modelo conforme as especificacfes da sua antena
geodética.

h = Altura GPS calculada acima do
elipsoide (altura elipsoidal)

H = Altura acima do geoide

(altura ortométrica ou MSL) Topografia
N = Ondulagéo do geéidg Superficie

do Gedide

h=H+N

Esferoide
(elipsoide)

conyotel]
fa

Marca de
Medicdo

Ponto de



Configurar o Sistema de Mapeamento

Seletor de sistema de mapsamento

sigtema de mapeamento

Mundo

érica

Am
S )y Bresi
: Geogréfico
Eh s UTM
&)} SIRGAS
B UTM SIRGAS Auto
B8 UTM SIRGAS 185
&

BB UTM SIRGAS 205

[ gxezl

Editar Sistema de Coordenadas

Sizterna de Mapeamenta Personalizado

M arne D ezcription

H UTM UTH
B UTM -wiGsed UTH - w/G584g1150
@ wGss4 Geographic - WESS4g1150

x

Selecione um sistema de mapeamento para exibir e

exportar os seus resultados. Pode selecionar-lho numa
lista de sistemas de mapeamento Predefinidos, ou em
Ferramentas > Sistema de coordenadas > Seletor...

Caso o seu sistema néo for presente na lista, pode
Personalizar um em Ferramentas > Sistema de
coordenadas > Editor... As vezes, precisara criar um
Datum antes de Adicionar um sistema de mapeamento.

Assim que for criado, pode selecionar o seu sistema de

mapeamento em Ferramentas > Sistema de
coordenadas > Seletor... (na aba Personalizar).

Numa infraestrutura RTK, deve usar o Datum apropriado antes de importar os dados para que as
posicoes RTK de entrada e as PPK de saida pertencam ao mesmo sistema de mapeamento.



Configurar os Opcoes

Opcoes ficam as mesmas ao passar de um projeto para outro, baseadas nas ultimas mudancas.

Acessar nas Opc¢des em Ferramentas > Opgdes... Opges ==
- ; .. . [Lchita I Atualizagtes poato I Fechamento ] Rede I
E QreC|SO VISItaI' as abaS Segl.“nte para COﬂtI’Olar 0] |sta plana] cHu:ra Arquwos de dados] Limites ”
p rocessame nto Gerenciador de Arquivas Alternar
[+ Criar automaticamente subpasta ao salvar o projeta [+ Barads
» Geral para configurar unidades de medida (Pés o Métrico) i
. . ~ . s - Opicties
Comblnagoes (Veja na paglna 11) [V Matificar quando criar novos Marcos manualmente
Vistas padriies ao comegar projetos Gerenciador de projetos ﬂ
Além disso: Uridacs
Medidas
Os usuarios RTK podem configurar a aba Formato e finguio
selecionar a op¢cao Somente atualizar os pontos que néo
forem fixados no arquivo RTK. T e .

Outras opgdes estdo bem explicadas no Guia do Usuério: Iniciar >
Todos os Programas > OnPOZ > Documenta¢cao OnPOZ.




Configurar os Opcoes — aba Combinacoes

A precisao do posicionamento depende do modo de operacao (estatico/linha-base ou movel/trajetoria)

e da distancia entre a base e os dados de campo.

- . , Y Opgo

O pos-processador gera todas as linhas-base possiveis a _— =
partir dos seus dados de campo (marcos estaticos gravados B 1| G ol Fechomerto | fece |

i . - ) .. Geral] Yizta planal Hora S Cam e W Arguivos de dadosl Limites H
S|multaneamente),_e as combinag0Oes de trajetorias (Base- L s B
movel), como configurado em Ferramentas > Opg¢oes... > Sobreposiio 10 x| minutos
CO m b | n agﬁ es. Z [¥ Distancia masima entre marcos: a0.0 krn

Muimero de referénciaz desejadas por estatico: 1
Entre um tempo minimo de Sobreposicao simultaneo Trajetdrias
requel’ido para Criar Linhas-base. Entre uma DisténCia Iv Distancia maxima coincidinda com a referéncia: ROD.O  km

maxima para a base e o NUmero de base por estatico
gue deseja conectar com 0S Seus marcos.

R
E—

Entre uma distancia maxima Base-Mével para criar
trajetérias.

0K | Cancelar | Ajuda




POs-processar os dados —

= [ Hovo P ‘\Dar\: de 0 "ﬁpﬂ ‘\ ‘\nicln |Dulaﬁ?ﬂ‘iﬂhenum|\mervaln |Mamns ‘SIN ‘
lg‘ Orbit
1 - IMPORTAR OS DADOS e
. i L_z Méveis
» Transfira os seus arquivos de dados no CPU. i————
Jp Trictonas Mavel

* Inicie EZSurv®, clique direito na pasta Observacdes, e
Importar os seus arquivos de dados (*.RW5 para —
SurvCE, *.RAW para MicroSurvey, *.GPS para OnPOZ

Exportar para RINEX.

ou *.* para arquivos binarios gravados sem ter um
software de colecao de dados compativel).

Caso usou a sua propria Base, Importar o seu arquivo
(pode ser RINEX).

Uma vez importado, verifique que o Tipo de cada
arquivo esteja bem configurado. Caso contrario, clique
direito no arquivo para modificar o tipo. Pode predefinir

um arquivo em Ferramentas > Opc¢des > Arquivos de dados.

ttens

B || testepr

- ,l':% Orbitas

2 l& Fechamentos
2 L{(-" Linhas-Base
- L_,‘ Méveis

L IA Marcos

vo ‘ID o de . |T|pu |\ ‘Iniclo

Analisar

#
- lj Observagies

¥ Usar como referéncia

2] L,_P Trajetérias

Impertar..

Exportar para RINEX...

Selecionar Tedos

Remover

uuuuuuuu

06/140.. 022

19 CR

™~

Propriedades...

O tipo Semi-cinemético é dedicado a
gravacgao de dados com EZField ™,




POs-processar os dados
2 — CONFIGURAR SUA BASE (referéncia)

Muitas Bases estao disponiveis na Internet. EZSurv® acha sozinho a base a mais préxima
correspondendo com os seus dados, e transfere os arquivos necessarios no seu CPU. A lista de
provedores de bases esta disponivel com o icone §2 . Caso estiver acesso a provedores nao

listados, entre em contacto connosco! o Joms e [% o

- Caso usou uma base Internet: verifique suas coordenadas | [, "= 0
(Editar > Marco...). B

« Caso usou a sua prépria Base: a partir da pasta e .
Observacgoes, clique direito no arquivo Base e verifique ) s
se ele seja Estatico e marque a caixa Usar como I v
referéncia. O Editor de Marco abre: entre as — e . %
Coordenadas do Marco no sistema de mapeamento b e |
adequado.

%Os usuarios RTK deveriam configurar um sistema de mapeamento proprio antes de

carregar dados para acertar que as posicoes de entrada/saida estejam no mesmo sistemas: -




Pos-processar os dados

3 - POS-PROCESSAR OS DADOS ¥
+ Selecione Processamento automatico... no menu Ferramentas.

Os processos seguinte sao realizados :

v

v

v

Pre-Processamento

O Baixar e combinar Bases (se for requerido)
Q Definir Combinacdes (trajetoria e linha-base)
Processamento de dados

Gerar Fechamento (se estiver selecionado em
Ferramentas > Opgoes... > Fechamento)
Ajustar a Rede (se estiver selecionado em
Ferramentas > Opg¢oes... > Rede)

Exibir o Sumario do processamento
=]

4 — ATUALIZAR OS RESULTADOS A
« Selecione Salvar no menu Arquivo para atualizar seus

arquivos de dados com as posicdes pos-processadas (*.RW5

para SurvCE e *.RAW para MicroSurvey).

T Arquive Editar Visualizar Andlises {{ Ferramentas [Manela
= = = =
= - j =
B E RAES
LY > B
LY P Exportar bk

Processamento manual

!A Fechamentos
lf Linhas-Base

= L_.‘ Méveis
!A Marcos

ttens Arquivo
(S| test spr
l& Crbitas

[ Marcos Globais...

Lﬁ Observagies

- u Trajetérias

Estagfies-base 3
Sistemna de coordenadas L3 100..1s 1
2100 1s 19

Opcées...

o [ [ [

CR...
CR

Os arquivos originais sao
copiados com o sufixo
* RT1.*




Analisar os dados

Andlises > Sumario do processamento

O Sumario do processamento € exibido automaticamente
depois de ter completado o pés-processamento. Dara-lhe as
informacdes seguinte:

* Informacgdes do projeto

« Lista das Linhas-Base processadas

* Informac0Oes sobre a estacao- base usada
» Lista dos arquivos de moveis processados

» FeicOes disponiveis nos dados

[ Sumario de dltimo processo

[Utimo Processa do

1=

(BN RER S8

[SMERIC DO ULTIMG PROCESSC

EzSurv 2.81

| Projeto | C:\Users\sgos\EZData\Forest\Kucera\20110922\20110922.spx |
| Data de processamento | 2011/09/22 14:11:49.11 ((LGCAL)) ]
| Sistema de coordenada: | UIM NAD23csrs Automatic 1
| Modelo de Projegd | Universal T rse Mercator, Automatic (UTM-RA) 1
| Datum | NAD23 - Canadian Spatial Reference System ]
| Modelo de Gedids | <Nenhum> ]
TRAJETORIAS

| Estagio ba | REVE |

X ] 236%81.952 m |

| ¥ | 5659603.912 m |

| Alrc Elipsoidal 1 443.425 m |

| Cndulacd ] 0.000 m |

| Mivel Médio do M: ] 443,425 m |

| Fator de Escala | 1.0009%46 I

| Meridiano Central | o©0123° |

| 1 Nimero de épocas 1

| Movel Distancia | Total Resolvido % Resol. |

| [S= 1

| 1

1 KHS UPPER SE 80.3 ] 1606 1583 898.57 ]

| EHS LOWER SE 20.4 | 4423 4387 28.73 |

1 [Pontos] ] Némero de pontos ]

| Tip Feigdes | Total Resolvido % Resol. |

| 1

1 Ponto Point Averag ] 33 33 100.00 ]

Selecione Salvar projeto no menu Arquivo para salvar o
seu projeto de pos-processamento num arquivo.




Analisar os dados

Andlises > Observacgdes brutas

Se estiver gravado maus dados, pode deixar los por um periodo de tempo especifico.

Satélites observados

=N e )

GPS - Dados do codigo L1C

Satélites observados

[ W 20110712AM hd < —— S

Corte de elevacdo: 10°

Satélites

09:50 10:00
Hora local (-04:00) - 2011/07/12

09:35:24 09:40

10:10

10:16:30

EZSurv 2.81

Se estiver importado poucos arquivos,
passe para cada um deles.

Uma descontinuidade num canal quer
dizer que houve uma obstrucao de sinal
(deslize de ciclo). Se houve muitas
interrupcoes, significa que este conjunto
de dados foi gravado num ambiente
obstruido.

Use o cligue direito para alternar entre
GPS e as outras constelacoes.




Analisar os dados

Andlises > Resultados das Trajetorias ou das Linhas-Base> Residuos

Para ajuda confirmar
0s resultados ou
apontar qualquer
problema de dados.

f Resultados dos residuos da Li - Station001-Station002

[T M| Station001-Station002
GPS - Portadora (L1)

Residuos da Linha-Base

-

=)=

|E|rtim0 Processado

—  0.030
E ,
s
g g
S p.o00-]H)
[1+]
o
s !
(1] | -
T 0030 :
11:29 1159 1229 1259 13:29:40

Station001-Station002

Hora local (-05:00) - 2010/10/02

IR,




Analisar os dados

Analises > Marcos de Levantamento > Coordenadas Pds-Processadas.

Depois do pds-processamento, tera acesso a uma lista de todas as posicoes.

Coordenadas Pds-Processadas EI@
| Molde de Projegio | Geographic | e
| Datum | World Geodetic System - 1984 |

Marcos desde as Linhas-base

| | | Posigdo | _Desvio padrdo_ | |
| Harco | Solugdo | Latitude Longitude E1l1Hgt MSL | Lat Lon Hgt | Linha-base |
I I | (m) (m) | (m) (m) (m) soma I L
| t + t a | T
1 1 | * | N 45°28'23.27333" 0O T73°16'13.93029" -19.443 -19.449 | = = 4 4 |
| HYMASER | * | N 45°38'16.52071" © 72°58'05.12522" 21.575 21.575 | = " 1 4 |

* N3oc ajustado
Referencias

| | Posigédo / -

/

Numero de linhas-base ligadas ao marco

Os tipos de solucao e
desvios padrao nao sao
exibidos se o marco for
conectado com mais de

uma linha-base. Caso

ajustar os marcos

(quadrados minimos),
todos os desvios padrao
resultando do ajusto dos

guadrados minimos
serao exibidos.




Analisar os dados — Controle de Qualidade

Em modo RTK, pode comparar o RTK com as posicoes pds-processadas (Analises > Resultados
das Trajetorias > Comparacao dos marcos de trajetdria). Se os sistemas de coordenadas. RTK e
PPK (projecéo e datum) ndo sio do mesmo tipo, RTK e PPK serdo desalinhados. E preciso bem
configurar o sistema de coordenadas antes de importar dados.

Pode criar loops em Ferramentas > Processamento manual > Gerar Fechamento (de acordo com
as especificagdes do usuario em Tools > Opgdes... > Fechamento). O erro de fechamento pode ser

analisado em Analises > Sumario do Fechamento.

Pode juntar marcos para calculos futuros em Analises >
Célculo Inverso.

Arede de linhas-base pode ser ajustada em Ferramentas
> Processamento manual > Ajustar a Rede (de acordo
com as especificacbes do usuario em Ferramentas >
Opcoes... > Rede) e analisada em Andlises > Ajuste de
Rede.

Resultados dos residuos de ajuste de rede - Rede 1

Fedel &

Nivel de confianca: 97.9%

Frequéncia relativa

Rede 1

Histograma dos residuos

(=0 R =5

Ndmero de residuos: 21

0.50

0.40—

0.30—

0.20

0.10+

0.00—
-3




Analisar os dados — Reprocessar

Baseado na andlise dos dados e resultados, o usuéario podera modificar algumas configuracdes de
processamento (Editar > Parametros de processamento e/ou Ferramentas > Opc¢des... >
Combinacgdes); podera rejeitar satélites para um periodo de tempo especifico (Editar > Satélites
Rejeitados...); ou modificar os meta-dados e periodo de tempo no menu Editar (Marco, Mével, Linha-
Base, Trajetoria).

Para reprocessar dados com outras configuracdes:

Reprocessar todos os dados: selecione Processamento de dados no
menu Ferramentas > Processamento manual.

A VTDZVTUVIDT) L4 banda largafixada)  0.069m 2011/08/18 19:53:45.00 00:59:53.00 0.000m 0.000m

] T lg:p;:nas : * VTD7VTUVR)
Reprocessar umacCc ateg oria d e d ad 0S: A Fechamemis>| :/; VTDZVTUVID3) L4 thanda larga ficada) 000m  0000m
Linhas-Base VTOXVCAPDT) L3 fosada iono free) 0000m  0000m
. . ya 19 I, Méveis VTOX-VCAPD2) L4 bbanda larga ficadal 0.000m 0.000m
 Abre a pasta das Linhas-Base ou das Trajetorias | [ - o ——
se L vToxvTLvEY)
p 4 VTOXVTUV(Z)

» Sublinhe os itens a reprocessar

* VTOXVTUV(D3) L3 fonodree)

A/’ VTUVVCAP(DY) L4 (banda larga fixada) 0.000m 0.000m

A VTUVVCAPIDS) L4 thanda laraafiada) 0,051 m 2011/08/13 03:59:45.00D0:59:53.00 0.000m 0.000m

° C“q ue d|re|to e SeIeC|One Processar . A/" VTUVVCAP(DZ) L4 tbanda larga fisad)  0.070m 2011/08/18 23.55.46.00 00:59:59.00 0.000m 0.000m “

ltens ||{ Nome | Tipo de solugso | RMS|inicio |Duegio | Atumart. 1] Atuaant. 2]



Exportar os dados

Geralmente, o fluxo de dados de levantamento depois do pos-processamento fica assim:

» Continue com o fluxo de dados tipico, usando arquivos de entrada atualizados: *.RW5 para SurvCE e
*.RAW para MicroSurvey.

» Exporte os seus marcos/trajetorias/linhas-base no formato CSV, usando Ferramentas > Exportar
(explicado na péagina 22).

» Para os usuarios de EZTag CE™ e EZField™, exporte a suas posi¢cdes pos-processadas usando um
formato especifico em Ferramentas > Exportar > Fei¢cOes (explicado na pagina 23)

* Vocé pode adicionar o exportacdo na as etapas executadas automaticamente (Processamento
automatico... ). Para fazer isso, vocé deve configurar os arquivos de saida em Ferramentas >
Exportar > Configurar o exportacao de lote. Certifique-se de marcar a caixa Exportar
automaticamente ap0s processamento automatico.



Exportar os dados — Marcos CSV

Pode configurar a exportacdo CSV segundo as suas necessidades. Todos os parametros ligados a um

marco podem ser exportados. Alguns parametros sao exigidos (como o nome do marco). Pode

configurar uma saida CSV e salvar-lha num perfil.

Ferramentas > Exportar > Marcos...

* Cligue em J para acessar o
Editor de Perfil.

» Selecione os parametros
desejados, e ordene-los usando
Mover Acima e Mover Abaixo.

« Salvar com um nome de Perfil
especifico.

P

—|

Fonte| Fff] Editor de Perfil - Marcos \

N

OooooooEoEEEEE

Ll

[<C3V Padido>

Salvar coma

Campos de Marcos

Alura (Elipsoide)

Cédigo

Forte

Posigdo (ECEF)

Referéncia

] Nome do Marco [exigida]
Posigdo (Geogréfica)

Desvio Padréo da Posigdo (Geogréfica)
Desvio Padréo da Altura

Status da Solugdo

Altura {Orthomeétricas/M5L)

Desvio Padréo da Posigio (Mapeamerto)

Mimero de Occupagdo
Ondulagio do Gedide

Fosigio (Mapeamento)

Fechar
"




Exportar os dados — Formato GIS

Para os usuérios de EZTag CE™ e EZField™, exporte a suas posi¢coes pos-processadas usando um
formato especifico em Ferramentas > Exportar > Feigoes...

Selecione a Pasta de saida.

Configurar as Opcdes e Salvar as configuragdes
num Perfil (na proxima vez que exportar dados,
simplesmente selecione seu Perfil).

Exportar seus dados.

4 Export Features

Dpcoe

Entrada de arquivos:

Pasta de szida

16148EZE tag (C:\Users\sgos\AppDatsiLocaliTem; | + ‘ C:\Users\sgos\Desktop\export

(&

® [ Criar subpastas
Mesclar todos os arquivos de entrada
) n v
Perit: [ESRL '\ B [sahercomo._| [ x
Formato Formato
= de saida Formato de saida:
Referéncia espacial [Google Earth KMZ 4
Filtros e offsets
Preferéncias
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