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Para obter mais detalhes, refere-se ao Manual do Usuario, disponivel no menu
Iniciar > Todos os Programas > OnPOZ > Documentacdo OnPOZ.




Porqué precisamos do pos-processamento?

* Para melhorar a precisdo do receptor GNSS.

* Para obter resultados confiaveis.

* Pararesolver facilmente o alinhamento do sistema de referéncia. Ao referenciar o levantamento com
uma Estacdo —Base conhecida (coordenadas precisas), todas as feicdes GIS coletadas serao
automaticamente referenciadas no Sistema de Referéncia Geodético de Estagdo-Base. Nao
precisara realizar qualquer outra transformacéao.

Software de colecao de dados compativel

Dados GIS gravados usando os software de campo EZTag CE podem ser pos-processados com
EZSurv®.



Conceitos basicos do pds-processamento.

Para melhorar a precisao e a confiabilidade dos seus dados GIS com pds-processamento, dados
GNSS gravados num ponto de referéncia chamado Base € requerido. A precisédo do posicionamento
depende da distancia Base-Moével e da qualidade dos dados.

Muitas Bases estao disponiveis na Internet. EZSurv® acha sozinho a base a mais préxima
correspondendo com os seus dados, e transfere os arquivos necessarios no seu CPU (poderia
precisar de uma subscricdo). A lista de provedores de bases esta disponivel com o icone %% . Caso
estiver acesso a provedores néo listados, entre em contacto connosco!

EZSurv® pode pés-processar trajetorias.

Uma Trajetdria é criada quando um arquivo mével (com dados GNSS brutos) esta
combinado com um arquivo de base (cobrando o periodo de tempo do arquivo
movel). Os Pontos GIS. Linhas e poligonos sdo automaticamente extraidos desde
as posicoes da trajetoria.




Instalar e licenca

Download Center

« Baixe e execute a instalacdo OnPOZSetup-pt.msi para os aplicativos que vocé >

deseja instalar. G, '

» Lance o aplicativo EZSurv® desde o menu Iniciar da Windows, selecione Todos 0s :
Programas, e depois OnPOZ > EZSurv. 4’

EZSury
* Ao lancgar o aplicativo pelo primeira vez, uma licenga de tipo “receptor s/n” sera
atualizada direitamente desde o Internet. Para uma licencga de tipo Aberta, use Iniciar >
Todos os Programas > OnPOZ > Gerenciador de licengas EZSurv para ativar a sua
licenca (pede o seu vendedor para obter o seu Cédigo de ativacao).
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Configurar os Padroes

Com todos os projetos fechados, pode configurar os padrdes para os projetos futuros.

Fechar o projeto atual desde o menu principal Arquivo.

Desde o menu Editar Padrao, deve deixar o Modo de Processamento padrao no
Posicionamento Diferencial. Isto € o modo o mais preciso se estiver acesso aos dados de

,

estacOes-base.

Desde o0 menu Editar Padrao, configure os
Parametros de processamento padrao. Configure
0S Sseus proprios parametros de processamento
(Parametros de Corte) e cliqgue em OK para salvar
as configuracoes.

Normalmente, os valores pré-configurados pela
fabrica devem cobrir as suas necessidades.

Parémetios do processamento diferencial
Pargmetios de solugdo
Constelages
F
¥ GLOMASS [R]
[ Galileo [E]
™ BeiDou(C)

Configure o intervalo de proceszamento minimo para 1

sequndo [quando aplicivel]
¥ Ativar deteccdo de movimentos
[ Ignarar pontas em trajetdnas
¥ Finar ambiguidade de fase dals) portadorals)
¥ Para dados de frequéncia dupla, aplicar

coreghes ionosféricas para distdncias maiores
que

20 krn

Parametros de corte
Engulo de mascara < [10 -~

Mum. satélites < |4 -

|PDOP ~| > |

Pardmetros de pre-processamento

[™ Procurar por drbitas transmitidas (o]
v Procurar por estagiies de bage

[™ Procurar por drbitas precisas

QK | Cancelar Padri de fabrica




Configurar o Sistema de Mapeamento

Seletor de sistema de mapeamento @
Par. ema de mapeamenta
<. Fredefinidos PersonalizarD
. Mundo - OK
Bl ) Amérca
- |, Geografico
. SIRGAS
B UTM SIRGAS Auto |
B UTM SIRGAS 185 9
: B =0 T cipGAs 168
Editar Sistema de Coordenadas &J
Sistema de Mapeamento Personalizado oK. |
Mame Description
Cancelar
= UTM .
[~ ﬁ UTH - WwWGE554 UTH -wG58491150 ,
May e WiESE4 Geographic - WE584g1150 Editar...
Sist
Mo Deletar
. Coen ]

Selecione um sistema de mapeamento para exibir 0s
seus resultados. Pode selecionar-lho numa lista de
sistemas de mapeamento Predefinidos, ou em
Ferramentas > Sistema de coordenadas >
Seletor...

Caso o seu sistema néo for presente na lista, pode
Personalizar um em Ferramentas > Sistema de
coordenadas > Editor... As vezes, precisara criar um
Datum antes de Adicionar um sistema de
mapeamento. Assim que for criado, pode selecionar o
seu sistema de mapeamento em Ferramentas >
Sistema de coordenadas > Seletor... (na aba
Personalizar).



Configurar os Opcoes

Opcoes ficam as mesmas ao passar de um projeto para outro, baseadas nas ultimas mudancas.
Acessar nas Opcdes em Ferramentas > Opc¢des...

-

E preciso visitar as 2 abas seguinte para controlar o processamento:

. . . B oo Opcdes E5
 Geral para configurar unidades de medida (Pés o Metrico) T | e I wuzg | Fechamenio | Fede |
o Comb“’]a(;ﬁes (Veja na pég”’]a 9) ista plana] Hora i Argquivos de dadosl Limitez H

Gerenciador de Arquivos Alternar
[V Criar automaticaments subpasta ao salvar o projeto v Barrade
L. estado
Pode também visitar as abas:
) ~ ) . ~ L. Opgies
® Atuahzagoes para Conﬂgurar as atuallza(;oes automat|cas |7. Motificar quando criar RS Marcos manualmente
(baixar atualizacées de mapeamento e provedor de Base). e peenencomegatpuorios  [asencioder doproios ]
. . Unidades
* Vista plana para personalizar as camadas. Medidas
» Hora para configurar a escala temporal. frade

QK. | Cancelar | Ajuda |




Configurar os Opcoes — aba Combinacoes

A precisao do posicionamento depende da distancia entre a
base e os dados de campo (Mével). O pds-processador gera
automaticamente uma trajetoria (Base-Movel) para cada

arquivo moével importado no projeto. As Estacdes-base sédo opses =
selecionadas em fung&o do limiar da distancia configurado em — L LT = ﬁ;zicvh;m;e”‘d°adl] =1 h
Ferramentas > Opc¢oes... > Combinagodes. ifizofEzss
Sobreposigao 10 - minutos
v Distancia maxima entre marcos: 50.0 km
Entre uma dISténCIa mélea Base_MéveI para Mamero de referéncias desejadas por estatico: 1

Trajetérias

Crlar trajeté rlas . -—? [+ Distancia marima coincidindo com a referéncia: 5000 km
/ ' :

Para GIS, a tolerancia normal deve ser
configurada entre 100-300 km. O

QK | Cancelar | Ajuda




Pos-processar os dados (com um Provedor de Base)
IMPORTAR OS DADOS

1 -

2 — POS-PROCESSAR OS DADOS &/

Selecione Processamento automatico...
Ferramentas. Os processos seguinte séo realizados:

v" Pré-Processamento

Transfira os seus arquivos de dados no CPU.

Inicie EZSurv®, clique direito na pasta Observacdes, e
Importar os seus moveis (*.GPS).

no menu

O Baixar e combinar Bases (se for requerido)

O Definir Combinacdes (trajetérias)
v" Processamento de dados

v’ Exibir o Sumario do processamento (fechar com @)

18 Arquive Editar Visualizar Analises

Ferramentas Janela  Observagdes  Ajud _J[=]x

QO-BETD & BRee k=

e N i\@« @‘(@“ A f"fﬂ&

"E:”s p— H!Am ‘\D arg.de Obs ‘TD “\. ‘\ ..... ‘Dlaw ‘Cbrtri |\nlw ‘M ‘S/N
_--‘lg‘t\mnas

Te %
A& & AR

‘Duméu ‘Cuheﬂulﬁ ‘\nlew |Mav ‘sm
rdenadas * | 00:231600 10000%  1s 0 NS
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Pos-processar os dados (com um Provedor de Base)
3 — VERIFIQUE SE A BASE EO MOVEL TEM AS MESMAS CONSTELA(;OES L’j_.__

Se vocé usar um receptor GPS (em vez de apenas GPS), entdo vocé deve usar uma base com as
mesmas constelacdes. Se a base nao tiver as mesmas constelacoes :

Remove o arquivo de base (selecione &f. e remove). L

Andlises  Ferramentas  Janela Observagies  Ajuda

ok o ewAd %

- &

x

i& R E &R TR

|\D arg. de Obs. |Tp /‘ icio |Duraq.§u ‘chertura |\nterv.. |M

cusers's. . ASEDDODZ RINEX[ G+R 2013/11... 0D0:44:55.00 10000% 1s

1]

Archer 2 G+R 13/11.. 00:23:16.00 10000% 1s

G =GPS; R=GLONASS;
E = Galileo; C = BeiDou

Selecione Ferramentas > EstacGes-base > BN
Buscador (menu principal) para encontrar a base .

mais proxima com as mesmas constelacoes. CE—
Selecione Ferramentas > Estacfes-base > --ifmialem e
Gerenciador de provedores para definir o seu B

provedor (Escolher favorito) e selecionar bases i o

especificas (com Obter a lista de coordenadas). g T .

0

4 - ATUALIZAR OS RESULTADOS Tﬂ
Selecione Salvar no menu Arquivo para atualizar seus arquivos com as posicoes pos-

processadas. Os arquivos originais sao copiados com o sufixo * RT1.*




Pos-processar os dados (com sua proprla Base)

1 - IMPORTAR OS DADOS
Transfira os seus arquivos de dados no CPU.

Inicie EZSurv®, clique direito na pasta Observacodes,
e Importar os seus moéveis (*.GPS) e arquivos de

Base (*.GPS ou RINEX).

2 — CONFIGURAR SUA BASE (referéncia)

A partir da pasta Observacoes, clique
direito no arquivo Base e verifique se ele
seja Estatico e marque a caixa Usar
como referéncia.

O Editor de Marco abre: entre as
Coordenadas do Marco no sistema de
mapeamento adequado.

El Novo Projeto

| P ‘ID A |Tp |\ ‘\ nnnnn

momn
IQF chamentos
ld(ﬂLlh s-Bas
L_‘M

B Lj Trajetérias

Exportar para RINEX...
E”S—I ID arg. de ... | Tipo \,‘ Inicio Dur...
test.spr
! Oroitas Analisar
k. 13 06/140... 02:2
lﬁ Fechamentos

ase

Semi-cinematico

v Usar como referéncia

Importar...

Exportar para RIMNEX...
Selecicnar Todos

Remover

2 arquivos

Propriedades...

iticos

Editor de Marco

Mareo

Informag@es do

Opglies de Prec mento do Marco

v [EEETT |
[™ Caleular a média da posigdo do marco

Localzagio

UTM WS84 Auto
Fomato  |Cartoorafica -9/ -
% 624206858 m
¥ 5079369.250 m
Alura Elip. |17.553 m
Importar,

Onduiagio do Marca:
Modelo  <Herhum>

oK. Cancelar Novo,

Ajuda




Pos-processar os dados (com sua prc')pria Base)

3 - POS-PROCESSAR OS DADOS ¥

Selecione Processamento automatico...

menu Ferramentas.
Os processos seguinte sao realizados :
v Pré-Processamento
U Combinar Bases (se for requerido)
O Definir Combinacdes (trajetérias)
v' Processamento de dados
v Exibir o Sumario do processamento

=]

4 — ATUALIZAR OS RESULTADOS LA

Selecione Salvar no menu Arquivo para
atualizar seus arquivos de dados com as
posicdes pos-processadas.

no

/

% y ﬁ K % Exportar

B Arquivo Edltar Visualizar Anall;es Janela Observagdes  Ajuda =[] =
= ”“| E g DT e — Fa_—» , . o

& ¥ A’+ &

& R A

Processamento manual

ftens
=]

L - -

T oL o]

Arquivo Estagdes-base
4 .tast.spr Sistema de coordenadas

J.??\ Orbtas & oo Marcos Globais...

m Fechamertos

M Linhas-Base
)L__‘ Méveis
JA Marcos

2. 100...1s 19 CR..

Opgoes...

-], Lﬁ Cbservagies

[E

|| Tralstdrias

Na hora do p6s-processamento, 0s
arquivos originais sao copiados com o
sufixo * RT1.*.




Analisar os dados

Andlises > Sumario do processamento

O Sumario do processamento € exibido automaticamente
depois de ter completado o pés-processamento. Dara-lhe as

informacdes seguinte: /

* Informacbes do projeto

+ Informac0Oes sobre a estacao- base usada >
 Lista dos arquivos de moveis processados >
* FeicOes disponiveis nos dados -

Selecione Salvar projeto no menu Arquivo para salvar o
seu projeto de pos-processamento num arquivo.

[ Sumério do Gitimo pracesso

=8 N =55

[ Utimo Processado

5|

SUMARIO DO ULTIMO PROCESSO

EZSurv 2.91

| C:\Users\sgos\EZData\Forest\RKucera\20110922\20110922.spr

| 2011/09/22 14:11:49.11 ((LOCAL))

1 I
1 I
| Sistema de | UIM NAD83csrs Automatic ]
| Modelo de Projegdo | Universa 1 Transverse Mercator, Butomatic (UTM-R) ]
1 3 | NADE3 - Canadian Spatial Reference System ]
| Modelo de Gedid: | <Nenhum> ]
TRAJETORIAS

| Estagio b | REVE I

1% I 836981.852 m |

(.4 | 5659603.312 m |

| Altura Elipsoidal | 443.425 m |

| Ondulagio I 0.000 m |

| Nivel Médio do M I 443.425 m |

| Fator de Escal | 1.0009948 ]

| Meridiano Cemtral | 0123° I

1 ] Nimero de épocas 1

| Mével Distancia | Total Resolvido % Resol. |

1 (lem) | 1

1 1

| ¥HS UPPER SE 90.3 | 1606 1583 98.57 |

| XHS LOWER SE 90.4 | 4423 4367 98.73 |

[Pontos]
Tipo Feigdes

I Némero de pontos
| Total Resolvido % Resol.

Ponto Point Average

I 33 33 100.00




Analisar os dados

Anadlises > Sumario de feicbes GIS
Pode ver a posicao das feices, junto com a sua precisdo pos-processada.

& sumrio de feigdes GIS (==
et @ » W [KHS LOWER SE v|  [No Processades | [\ \Kucera\20110922\DATAT\khs lower sept 20tag

| [Pentos] ] ] I Posicia | __ Desvio padrio___ |
| Feigbes Rétulo | Inicio Solugdo ] X ¥ BALtEL | X Y Al |
1 | I (m) (mm) (m) 1 (m) (mm) (m) 1
. ~ 1 I
OS tlpos de Solugao Pseudo- | Point Average 0 | 2011/03/250 P08 17 | Ll (flucuante) | 918735.194 5698402.083 1009.143 | 0.241 0.031 0.119 |
| Point Average 1 | /20 15:53:59 | L1 (flutuante) | 918718.573 5698425.734 1010.522 | 0.245 0.097 0.131 |
. A . | Point Average 2 2011/09/20 16:00:03 | L1 (flutuante) | 918699.178 5698438.881 1008.306 | 0.248 0.107 0.141 |
d IStanCIaS (brutas) Ll | Point | 2011/09/20 16:05:41 | L1 (flutuante} | 918687.362 5698431.647 1009.361 | 0.230 0.107 0.134 |
1 verage 4 | 2011/09/20 16:11:45 | L1 (flutuante) | 918692.637 5638420.866 1009.696 | 0.213 0.094 0.127 |
. / Point Average § | 2011/09/20 16:18:05 | L1 (flutuante) | 918710.396 5698402.556 1008.854 | 0.144 0.060 0.083 |
(fl utu an te) e L 1 (flxad a) | Point Average & | 2011/08/20 16:30:37 | L1 (flutuante) | 918725, 5698377.100 1007.781 | 0.235 0.083 0.142 |
| Point Average 7 | 2011/09/20 16:36:33 | L1 (flutuante) | 918745. 5698355.015 1009.939 | 0.234 0.102 0.098 |
. . .~ , | Point Average @ | 2011/08/20 16:42:13 | L1 (flutuante) | 918764.622 5698329.460 1008.535 | 0.187 0.077 0.098 |
Indlcam uma pOSIQaO pOS_ | Point Average 9 | 2011/09/20 16:48:27 | L1 (flutuante) | 918788.116 5698293.022 1009.826 | 0.203 0.074 0.118 |
| Point Average 10 | 2011/08/20 16:54:27 | L1 (flutuante) | 918805.789 5698260.260 1009.258 | 0.152 0.050 0.073 |
| Point Average 11 | 2011/09/20 17:01:37 | L1 (flutuante) | 918814.684 5698257.834 1009.794 | 0.242 0.074 0.110 |
d | Point Average 12 | 2011/08/20 17:07:15 | L1 (flutuante) | 918818.801 5698278.129 1008.034 | 0.45¢ 0.205 0.198 |

processa a.. | Point Average 13 | 2011/09/20 17:13:17 | L1 (flutuante) | 918811.234 5698290.995 1008.587 | 0.244 0.074 0.094 | |
| Point Average 14 | 2011/08/20 17:18:53 | L1 (flutuante) | 918800.224 5698305.716 1008.338 | 0.387 0.179 0.124 |
| Point Average 15 | 2011/09/20 17:25:07 | L1 (flutuante) | 918773.111 5698341.578 1008.732 | 0.388 0.124 0.118 |
| Point Average 16 | 2011/03/20 17:30:43 | L1 (flutuante) | 918760.888 5698358.433 1008.911 | 0.383 0.113 0.100 |
| Point Average 17 | 2011/09/20 17:36:19 | Ll (flutuante) | 918750.651 5698375.470 1009.740 | 0.378 0.106 0.093 |
| Point Average 18 | 2011/09/20 17:41:57 | L1 (flutuante) | 918740.255 5688382.743 1008.898 | 0.440 0.251 0.31%8 |
| Point Average 19 | 2011/09/20 17:48:13 | L1 (flutuante) | 918716.163 5698412.248 1009.098 | 0.431 0.100 0.113 |
| Point Average 20 | 2011/08/20 17:53:59 | L1 (flutuante) | 918737.375 5688378.584 1009.392 | 0.423 0.091 0.106 |
| Point Average 21 | 2011/09/20 17:59:43 & | Ll (flutuante) | 918758.986 5$695346.004 1008.616 | 0.426 0.090 0.423 |
| Point Average 22 | 2011/08/20 18:05:25 00:04:58 | L1 (flutuante) | 918778.085 5638315.566 1009.748 | 0.389 0.087 0.254 |
| Point Average 23 | 2011/09/20 18:11:15 00:04:58 | L1 (flutuante) | 918804.052 5698282.323 1009.170 | 0.375 0.087 0.221 |

Total: 24 feigdo(ées) tipo ponto (24 processados) il




Exportar os Feicoes GIS

« Caso usar o EZTag CE™ exporte a suas feicdes pds-processadas usando um formato GIS
especifico em Ferramentas > Exportar > Fei¢des... (veja na pagina 17).

« Com EZSurv®, vocé pode adicionar o processo de exportacdo na as etapas executadas
automaticamente (Ferramentas > Processamento automatico... ). Para fazer isso, vocé deve
configurar os arquivos de saida de o exportacdo em Ferramentas > Exportar > Configurar o
exportacdo de lote. Em a janela Configurar o exportacao de lote, certifique-se de marcar as caixas:

v' FeicOes da secdo Exportacao de lote (veja na pagina 17)
v' Exportar automaticamente ap6s processamento automatico



Exportar os Feicoes GIS

Para configurar a exportacao de feicoes GIS:

Selecione a Pasta de saida (ndo disponivel em
Configurar o exportacao de lote, a pasta de saida
esta configurado em a janela Configurar o
exportacao de lote).

Configurar as Opc¢des e Salvar as configuragcdes
num Perfil para futuras exportacdes e para o
exportacao de lote.

Exportar seus dados (ndo disponivel em
Configurar o exportacéao de lote, simplesmente
fechar a janela quando o perfil € criado).

4+ Export Features

Enirada de arquives:

Pasta de saida:

m

16148BEZE tag (C:\Users'sgos\AppData\LocaliTemy| | 4+ | C\Users\sgos\Deskioplexport

= [] Criar subpastas

Mesclar todos os arguivos de entrada

Periil: [ESRl \

vl Salvar coma... l E]

Formato

Camadas de saida
Referéncia espacial
Filtros e offsets
Preferéncias

Formato de saida:

Google Earth KMZ =
|Gecs l

o)
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