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Pour plus de détails, référez-vous au Guide de l'utilisateur sous Démarrer
> Tous les programmes > OnPOZ > Documentation OnPOZ.




Pourquol post-traiter?

* Pour améliorer la précision des données de récepteurs GNSS.

* Pour obtenir des résultats fiables.

* Pour résoudre facilement I'alignement du systéme de référence. En référencant vos relevés par
rapport a une station de base connue (coordonnées précises), tous vos objets SIG saisis seront
automatiquement référencés dans le systeme geodésique de la station de base. Aucune autre

transformation ne sera requise.

Logiciel de collecte compatible

Les données SIG enregistrées en utilisant le logiciel de saisie EZTag CE™ peuvent étre post-traitées
avec EZSurv®,



Concepts de base en post-traitement

Afin d’améliorer la précision et la fiabilité de vos données SIG a l'aide du post-traitement, des
données GNSS enregistrées sur un point de référence appelé Base sont requises. La précision du
positionnement dépend de la distance Base-Mobile et de la qualité des données saisies.

Plusieurs bases sont disponibles sur I'lnternet. EZSurv® trouve automatiquement la base la plus
proche de vos données et télécharge les fichiers requis sur votre PC (un abonnement est parfois
requis). La liste des fournisseurs de bases est disponible avec I'icbne ﬁ_% . Si vous avez acces a un
fournisseur non listé, avisez-nous!

® e : : !
EZSurv® post-traite des trajectoires. 4. Trajectoire

Une trajectoire est créée lorsqu’un fichier mobile (avec données GNSS
brutes) est combiné avec un fichier de base (couvrant 'intervalle de temps du
fichier mobile). Les objets SIG points, lignes et polygones sont
automatiquement extraits des positions de la trajectoire.



Installer et licence d’utilisation

Télécharger et exécuter l'installation OnPOZSetup-fr.msi pour les produits que vous “
voulez utiliser. . ’
Démarrer EZSurv® a partir du menu Windows Démarrer, sélectionner Tous les 4'_
programmes > OnPOZ > EZSurv.

EZTSury

Au premier démarrage de I'application, votre licence de type « récepteur s/n » sera
automatiquement téléchargeée a partir de I'Internet. Pour une licence de type Ouverte, activer votre
licence avec Démarrer > Tous les programmes > OnPOZ > Gestionnaire de licences EZSurv

(demander votre code d’activation a votre vendeur). ,. - —
! onpozé




Configurer les valeurs par défaut

Lorsqu’un projet est fermé, vous pouvez configurer les valeurs par défaut pour tous les projets futurs.

» Fermer le projet courant a partir du menu principal Fichier.

« A partir du menu Editer les défauts, assurez-vous de laisser le Mode de traitement par défaut a
Positionnement différentiel. C’est le mode le plus précis si vous avez accés a des données de

station de base. e e e .
- A partir du menu Editer les défauts, configurer les oo b o —

Parameétres de traitement par défaut selon vos . N

spécifications (Paramétres de tolérance) et appuyer - o) e

sur OK pour enregistrer vos configurations. PPET——— | e

[lorsgu'applicable]

¥ Recherche de stations de base
¥ sctiver la détection de mouvement

. L [~ Recherche d'orbites précises
[ lgnorer les points dans les trajectoirss

. , . [V Fiser les ambiguités de la phaze porteuse
Typlq Uem ent, Ie Defaut d U manlJfaCtUHGr est v r'ourIesdtonnégsdeuﬁfréquamces,‘apnliquer lzu—km
adéquat pour vos besoins. || [ Dremenimmen

0K Annuler tefaut du manufacturil




Configurer le systeme cartographique

Sélecteur du systéme cartographique @

Ve il votre systéme cartographique
< Prédéfinis | Usager

. Le Monde
=] Amérique |
[eg Brésil u
[+ |, Canada
=, Btats Unis d' Amérique
(- || Géographique
-} StatePlanes

FI=R0 'l N AD 23cors 96
gl SPCS NADE3cors36 0101 Alabama (East)

teur de systéme de projection

H |PEE

s cartographiques personalisés

o D escription
SR Ut UTH
| EE uTM weses UTM -WiESE491150

|| @ wises Geoaraphic - WESS4a1150

Systéme cartograph
Systéme cartograpt
Modéle de projectic
Systéme de référen

Sélectionner un systéme cartographique pour afficher
VoS résultats. Sélectionner-le dans la liste de
systemes cartographiques Préedéfinis qui se trouve
dans Outils > Systeme cartographique >
Sélecteur...

Si votre systeme cartographique n’est pas dans la
liste, créer un systeme cartographique Usager avec
Outils > Systéme cartographique > Editeur... Vous
pourriez avoir a créer un Datum avant d’Ajouter
votre systeme cartographique. Lorsque votre systéme
est créé, vous pouvez le sélectionner avec Outils >
Systémes cartographiques > Sélecteur... (onglet
Usager).



Configurer les Options

Les options sont conservées d’un projet a un autre en fonction de vos derniéres modifications. Vous
pouvez accéder aux options a partir du menu Outils > Options...

Vous devez visiter les 2 onglets suivants pour mieux contréler vos traitements :

» Général pour sélectionner l'unité de mesure.
« Combinaisons (explications page 9).

De plus, vous pouvez visiter les onglets :

« Mise a jour pour configurer les mises a jour automatiques
(télechargement de nouveaux systemes cartographiques et
fournisseurs de bases).

* Vue en plan pour configurer la présentation de la Vue en Plan.

« Temps pour configurer 'échelle du temps

Options

LLbite ] Miseéioqr ] Farma Folygone ] Réseau
@’ ue en plan ] Temps . Fichiers ] Limites H

M anutention de fichiers Yues

v Créer automatiquement un sous répertoire lors de v Bare d'état
l'erregistrement d'un projet

Configurations

Iv Dionner un avertiszement lars de la création manuelle de nouveaus sites

EXH
|

Wuelz) lors du démarrage

Unités

Mesure

Gestionnaire de projet j

Andle

ok | e | fide




Configurer les Options — onglet Combinaisons

La précision du positionnement dépend de la distance entre la
Base et le relevé terrain (Mobile). En utilisant vos données
terrain, le logiciel génére automatiquement une trajectoire

(Base-Mobile) pour chacun des fichiers mobiles importés dans Options =
le projet. Les bases sont choisies en fonction de la distance qui e L“‘pl'] Lt | = |
les sépare des relevés terrain (Mobiles), cette distance est Vostauns
configurée a partir du menu Outils > Options... > Crhe"‘?“he“‘e"t_““"i"‘“““ 0 e
Combinaisons. B
Trajectaires
Configurer une distance Base-Mobile maximum pour | gy V7 Distence masimmpourtechecherune dférence: - J250. | km
créer des trajectoires. / —
Intervalle de temps minimum dun statique: [60 =] minutes
Pour des applications GIS, typiqguement, la distance Intervalle de temps minimum dunmoble: |60 =] minutes
maximale devrait se situer entre 100 et 300 km.
[ ook | e | aide




Post-traiter les données (avec un fournisseur de bases)

1 - IMPORTER VOS DONNEES D geaci
. L , R ETY T LCE - ‘
» Transférer vos fichiers de données sur le PC. T LY ;qa‘# A fzﬁrzm‘l% Lk
t LT T Fchver Dfchercts [Tioe | %y |Dibut Dude | Couveus [Intervale |51 | 5
* Démarrer EZSurv®, a partir du dossier Observations, .
. . Iy O
appuyer sur le bouton droit de la souris et Importer vos Sl
fichiers (*.GPS). = e |
, o
2 — POST-TRAITER VOS DONNEES I FivierEdter Vues Aol R SGE
+ Sélectionner Traitement Auto... a partir du menu Outils. O-EEEQ oo RE Y
7 - P ] 3 = 2 | i
Les étapes suivantes sont effectuées : == Exporter ' %j@j @F
Ve N s’ N . ems de Stations de baze » Du...|Cou... | Int... | Stes | £
v Prétraitement (télécharger et combiner les bases (si | Nouvess Sytemectogophiose > B 00 11 27 4
requis) et définir les combinaisons - trajectoires) S
v' Traiter toutes les données w b Foees
. . . i) s IA st
v' Afficher le Sommaire du traitement (fermer avec —_Q)) ____ﬁ -
Im‘ Vecteurs v




Post-traiter les données (avec un fournisseur de bases)

3 — VERIFIER QUE LA BASE ET LE MOBILE ONT LES MEMES CONSTELLATIONS | %
Si vous utilisez un récepteur GNSS (plutét que GPS seulement), alors vous devriez utiliser une base
avec les mémes constellations. Si la base utilisée n’a pas les mémes constellations :

4 — ENREGISTRER VOS RESULTATS
Sélectionner Enregistrer a partir du menu Fichier pour mettre a jour vos fichiers avec les positions

Sélectionner Outils > Stations de base > Recherche

(dans le menu principal) pour trouver la base la plus

SIL LYl

ﬂ%% & gL R

prés ayant les mémes constellations.

Sélectionner Outils > Stations de base >
Gestionnaire pour choisir votre fournisseur (Choisir
favori) et pour sélectionner certaines bases
spécifiques (avec Obtenir la liste de coordonnées).

G =GPS ; R = GLONASS;
E = Galileo; C = BeiDou

‘IDlh obs ‘Tw/‘\ m ‘D ‘c ‘\ rvale ‘s ‘S/N
0 NVS16282

\ers\sgos\appdat... ASCO0002  RINEX GeR  201R/11/1911:44.. 0044.. 10000%  1s
gos\deskto... PARK A2 GsR 29311191156, 0023 10000%  Ts

Fichiers mobiles: 1, Fichiers de fournisseur de stations de base : 1

/HI Fichiers: 2

post-traitées. Les fichiers originaux sont copiés avec le suffixe * RT1.*




Post-traiter les données (avec votre propre base)

1 - IMPORTER VOS DONNEES

» Transférer vos fichiers de données sur le PC.

« Démarrer EZSurv®, a partir du dossier Observations,
appuyer sur le bouton droit de la souris et Importer les
fichiers mobiles (*.GPS) et le fichier de base (*.GPS ou

RINEX).

2 — CONFIGURER VOTRE BASE (référence)

« A partir du dossier Observations,
sélectionner votre fichier base et appuyer
sur le bouton de droit de la souris :
vérifier qu’il est Statique et cocher
Utiliser comme référence.

« L’Editeur de site s’ouvrira : saisir les
Coordonnées du site dans le systéme
cartographique adéquat.

Tous les items de dornées || po

|IDfichie| |Ty |’,\’ |Déhut

‘Du ‘Cnu |In1 ‘Snas‘f

= | Mouveau projet
Sl Mobiles

" !‘% Orbites
- IA Polygones

- !A Sttes

- L:? Trajectoires

- Lf Vecteurs

Analyse

Mobile
Statique
Base

Semi-cinématique

Use as reference

Exporter en RINEX]

Sélectionner tout

Tous les items de données I Fichier

= test.spr
= 1
L_,‘ Mobiles s
T a1
- |Jj Observations T ‘ Mobile
-~ Jo ooem A
IA Polygones Base
IA Stes Semi-cinématigque
e | 1p Trejectoires
L(fg Vecteurs Importer...
Exporter en RINEX...
Sélectionner tout
Enlever
Fichiers: 2 Fig Propriétés...

Enlever
|IDf|ch|er . ‘Twe r’," Débuy

2013

Editeur de site

Nom de site

Infoimation de site

Options de haitement de site

- [EEEE)

I Calculer un positionnement absolu mogen

Erplacemen t
UTM WESS4 Auta

Farmat [Cartogiaphique - X |

% 624206858 o
¥ 5079369.250 o
Hautewr  |11.559 m

Importer

Ondulation du site.

<Aucuny
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Post-traiter les données (avec votre propre base)

3 - POST-TRAITER VOS DONNEES &
« Sélectionner Traitement Auto... a partir du menu Outils.
Les étapes suivantes sont effectuées :

v’ Pré-traitement

= |5 %

O Combiner les bases (si requis) gL _ \ar \Z
O Définir les combinaisons (trajectoires) e e A f&':@jl’%ﬁ
v" Traiter toutes les données = | Nowesupmet T eme contogrphiue > B350 00, 300, 10 27
v’ Afficher le Sommaire du traitement B ]| | e
4 — ENREGISTRER VOS RESULTATS  La B s
« Sélectionner Enregistrer a partir du menu Fichier .....ﬁ -
pour mettre a jour vos fichiers avec les positions g Vedes | ;

post-traitées. Les fichiers originaux sont copiés avec
le suffixe * RT1.*



Analyser les données

Analyses > Sommaire du traitement

Le Sommaire du traitement est automatiquement | i
affiché apres le post-traitement. Il fournit les -

informations suivantes :

| REVE
] 415949.403 m
|  5649301.239 m
1
1

* Information sur le projet
» Information sur la Station de base utilisée / } | 33336_; ; }
» Liste des fichiers mobiles traités > = m
+ Objets SIG présents dans les données o - LR

[ Demier sommaire du traitement oo ==
[Demier tratement ~|
EZSur

rojet | C:\Users\sgos\EZData\Forest\Kucera\20110922420110922.spr |

ate du traitement | 2011/09/22 14:11:49.11 ((LOCAL)) |

ystém tographique | UTM NADS83csrs Lutomatic

rojection Template | Universa 1 Transverse Mercator, Automatic (UTM-A) |

atum | NADS3 - Canadian Spatial Reference System ]

déle de géoid | <Bucun> ]

TRAJECTCIRES

Sélectionner Archiver un projet a partir du menu Fichier
pour enregistrer votre projet dans un seul fichier.




Analyser les données

Analyses > Sommaire d’objets SIG

Vous pouvez voir les coordonnées et la précision de vos objets SIG post-traités.

I Sommaire d'objets SIG

=S =S

PARK =l

[Nonraite

C:\.. \deskiop'Steph'\EZData\archer2\EZ Tag_Parc'park'park tag

=l

Projet
Format du temps:

] Houveau Projet
]

| Systéme cartographigque

I

]

]
| (LOCAL)

| UTM NADE83csrs Automatic
]

I

Universal Transverse Mercator, Automatic (UIM-A)
NAD23 - Canadian Spatial Reference System

Modéle de projection
Datum

Les types de solution

| _Collectey

Pseudo-dist ‘ ‘
Seu 0 IS an Ce (ra’W)’ | ID du fichier d'cbservations | Fichier d'objets | Nem
- I
L 1 (fl Oat) et Ll (flxe) | PARK | C:\Users\sgos\Desktop\Tranafer PC 29 oct 2014\desktop\Steph\EZData\archer2\EZTag Parc\park\park.tag | EZTag CE
indiquent que les e ‘ : : S —
g e | Objets Annotation | Temps de début b = Solution | X ¥ Ht E1l | X ¥ H |
positions ont été post- i i i o W i w m w
I I
<, | Point Average 101 | 2013/11/18 12:00:02 00:00:3% | L1 (float) | 612045.036 5044237.936 | 0.305 0.236 0.708 |
traltees | Point 110 | 2013/11/19 12:09:26 N/A | I1 (float) | 612053.292 5044245.480 | 0.305 0.246 0.841 |
. | Point 101 | 2013/11/19 12 N/A ] L1 (float) ] 612045.561 5044238.081 | 0.306 0.247 0.842 |
| Point Average 106 | 2013/11/19 12:16:38 00:00:29 | L1 (float) | 611848.821 5044421.656 | 0.393 0.299 1.056 |

Total: 4 cbjet(s) point (4 traiteés)

<[z m




Exporter les objets SIG

» Sivous utilisez EZTag CE™, exporter vos objets SIG post-traités dans un format SIG de votre choix
avec Outils > Exporter > Objets... (explications page 17).

« Avec EZSurv®, vous pouvez ajouter I'exportation aux étapes effectuées automatiquement (Outils >
Traitement Auto...). Pour ce faire, vous devez configurer les fichiers de sortie de I'exportation avec
Outils > Exporter > Configurer I’exportation en lot... Dans la fenétre Configurer I'exportation en
lot, assurez-vous de cocher :

v" Objets dans la section Exportation en lot (explications page 17)
v' Exporter en lot automatiquement apreés le traitement automatique



Exporter les objets SIG

Pour configurer I'exportation d’objets SIG :

Sélectionner le Répertoire de sortie (non disponible
avec Configurer I’exportation en lot, le répertoire
de sortie est configuré dans la fenétre Configurer
I'exportation en lot).

Configurer toutes les Options d’exportation et
Enregistrer-les dans un Profil pour vos exportations
futures et pour I'exportation en lot.

Exporter vos données (non disponible avec
Configurer I’exportation en lot, simplement fermer
la fenétre lorsque votre profil est créé).

4 Export Features -
Destination

Fichiers d'enirée Reéperioire de soriie : A
16148EZE tag (C:\Users\sgos\AppDataiLocal\Temy | 4 | |C:'lUsers'.5gos'lDesktop'ﬂaxport ‘ JJ
® | [ Créer des sous-répertaires
Combiner tous les fichiers d'entrée
4 Il 3
Profil : [ESRl \ - l Enregistrer sous ... | ® |
Format Format
0= ~ortie Format de sortie :
Références spatiales [Goog\e Earth KMZ v|
Filtres et décalages
Préférences
Exporter
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