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¢, Por qué post-procesar?

Para corregir las fallas de RTK que pueden ocurrir al trabajar cerca de los bordes de su
infraestructura RTK.

Para asegurar una precision centimétrica cuando no haya infraestructura RTK disponible en su
area.

Para realizar levantamientos geodésicos de precision sub-centimétrica.

Para incrementar significativamente la precision de los receptores de una sola frecuencia (para
SIG y/o levantamientos).

Para realizar un Analisis de Calidad en sus resultados RTK.

Para resolver facilmente el alineamiento del sistema de referencia. Al referenciar su
levantamiento a una estacion base conocida (coordenadas precisas), todos sus datos de
levantamiento colectados seran automaticamente referenciados al sistema de referencia
geodésica de la estacion base. No se necesita realizar otra transformacion.



Compatibilidad de software de campo

Los datos debidamente recolectados con el software de campo siguiente pueden ser post-procesados
con EZSurv®. También pueden ser post-procesados archivos de datos brutos recolectados sin el

software de campo compatible.
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Conceptos basicos de post-procesamiento

Para incrementar la precision y fiabilidad de sus datos de levantamiento mediante el post-
procesamiento, los datos GNSS recolectados en un punto de referencia llamado Base son
necesarios. La precision del posicionamiento depende de la distancia entre la Base y el colector de
datos en campo y de la calidad de los datos. Los datos de numerosas bases estan disponibles en
Internet.

EZSurv® puede post-procesar vectores y/o trayectorias.

« El vector es creado entre dos sitios (puntos) que hayan
recolectado simultdneamente datos GNSS brutos.

« La Trayectoria es creada cuando un archivo de movil
(con datos GNSS brutos) es combinado con un archivo
de base (que cubra el intervalo de tiempo del maovil). Los
puntos de levantamiento son extraidos de las posiciones
de la trayectoria.




Instalacion y licencias

Download Center
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« Descargue y ejecute el instalacion OnPOZSetup-es.msi para el producto que desea ‘w“.v'
instalar.

* Inicie la aplicaciéon EZSurv® desde el menu Inicio de Windows, seleccione Todos los 4}
programas > OnPOZ > EZSurv. EZ5ure

« Aliniciar la aplicacion por primera vez, su licencia de tipo “receptor s/n” sera actualizada
directamente desde Internet, Para una licencia RINEX o Abierta utilizar Inicio > Todos los
programas > OnPOZ > Administrador de licencias EZSurv para activar su licencia
(consulte a su representante de ventas para obtener su Codigo de activacion).

Para ser reconocido por una licencia “receptor s/n”, el archivo de observaciones GNSS
binario debe incluir el nUmero de serie del receptor.




Ajustes predeterminados — Parametros

Cuando los proyectos estan cerrados, puede establecer los valores predeterminados para todos los
proyectos futuros.

» Cierre el proyecto actual desde el menu principal Archivo. B e e

* Mediante el menu principal Editar predeterminados, o aonse 1 Wit <]
asegurese de mantener el Modo de Procesamiento en o JPooe <] >Te
Posicionamiento diferencial ya que es el mas preciso si S Rty | | bt
tiene acceso a datos de estaciones base. i — S

« Desde el menu Editar predeterminados , establezca los SR
Parametros de Procesamiento predeterminados, de
acuerdo a sus especmc,auones, fije sus propios parémetros [0 ] oot | Vioms it
de procesamiento (Parametros de corte) y presione OK X
para guardar sus ajustes. Para datos de doble frecuencia, puede

seleccionar una sola frecuencia L1 (menos

Tipicamente, los valores predeterminados de fabrica son los ruido) para vectores cortos.

adecuados a sus necesidades.



Ajustes predeterminados — Geoide y Antena

Si desea altitudes con respecto al nivel medio del mar, debe
seleccionar un modelo de geoide predeterminado:

» Cierre el proyecto actual desde el menu principal
Archivo.

» Seleccionar un modelo de geoide usando Editar
predeterminado > Geoide

Si desea resultados centimétrica, seleccione un modelo de
antena predeterminado :

« Seleccione Antena desde el menu Editar
Predeterminado y seleccione el modelo de antena o
cree un modelo de acuerdo a las especificaciones de su
antena de tipo geodésico.

h = Altitud GPS calculada con
respecto al elipsoide (altura
elipsoidal)

H = Altitud con respecto al
geoide (altitud ortométric
altitud SNM)

N = Ondulacién del ge

h=H+N

Topografia

Superficie
del geoide

Esferoide
(elipsoide)




Conﬂguramon del Sistema cartografico

Selector de sistema cartografico . ===
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Seleccione un sistema cartografico para desplegar y exportar
los resultados. Puede seleccionarlo de una lista de sistemas
cartograficos Predefinidos en Herramientas > Sistemas
cartograficos > Selector...

Si su sistema cartografico no se encuentra en la lista, puede
crear uno Personalizado mediante Herramientas >
Sistemas cartograficos > Editor... Puede ser necesario
crear un Datum antes de Agregar un sistema. Una vez que
éste es creado, puede seleccionarlo con Herramientas >

Sistemas cartograficos > Selector... (en la pestafa
Personalizado).

Al usar una infraestructura RTK, asegurese de que su sistema cartografico use el datum apropiado

n importar para que sus posiciones RTK de entrada y de salida PPK estén en el

mismo sistema cartografico.



Configuracion de Opciones

Las opciones son guardadas de un proyecto al otro en base a sus ultimas modificaciones. Puede

acceder a las Opciones mediante Herramientas > Opciones... Opciones ==
1 A I 1 1 g ] Actualizaciones wiFRalg I Poligona I Red ]
Esn 1] recorr las pestafas siguientes para un mejor e e e |
control del procesamiento: o e mchives Vi
. . . ., . v Autom. crear subcarpeta al guardar proyecto W Barra de estado
» General para configurar los unidades de medicion (Pies o
Métrico). sstes
. . . ., ;. I Daruna alerta al crear nuevos sitios manualmente
« Combinaciones (explicacion pagina 11) Vitls i prvectos  [raimiarade demryeeo =]
dicionalmente: Uridades
. . . Medidas | Mético =l
Los usuarios RTK pueden seleccionar, en la pestafia s BB E
Formato, la opcion Sélo actualizar puntos que no fueron
fijados dentro del archivo RTK. [0k | Cacos | Awds |

Las otras opciones estan explicadas detalladamente en la Guia del Usuario:
Inicio > Todos los programas > OnPOZ > Documentacion OnPOZ.




Configuracion de Opciones — pest

de la distancia entre la base y el colector de datos en campo.

Usando sus datos de campo, el post-procesador genera
automaticamente todos las combinaciones de vectores (sitios
estaticos grabados simultaneamente) y de trayectorias (movil
base) de acuerdo a las configuraciones establecidas en
Herramientas > Opciones... > Combinaciones.

Ingrese el traslape temporal minimo requerido para crear
vectores. Ingrese una distancia maxima para la Base y el
namero de bases con los que desea que se conecten sus

sitios.

ana Combinaciones

La precision del posicionamiento depende del modo de operacion (estatico/vector o movil/trayectoria) y

Opciones

(rbitas ] Actualizacione patn l Poligono ]

General I Vigta plano ] Harel_

Vectores
Traslape minimao; 10 |  minutos

ﬂ IV Diztancia méwima entre sitios: 50.0

Trapectorias

/1

Ingrese una distancia maxima Base-Movil para crear
Trayectorias.

ER—

e
/ ]

Mimero deseado de referencias por estatico: 1

Iv Distancia masima para coincidencia de la referencia; (5000 km

==l

Fed |

Archivos de datos ] Limites “

km

0K | Cancelar |

Apuda




Post-procesamiento de datos
1 - IMPORTACION DE LOS DATOS

Transfiera sus archivos de datos a su PC.

Inicie EZSurv®, seleccione la carpeta Observaciones,
presione el boton derecho del mouse e Importe sus
archivos (*.RW5 para SurvCE, *.RAW para MicroSurvey,
*.GPS para los productos OnPOZ o *.* para archivos
brutos recolectados sin un software de campo
compatible).

Si usa su propia base en campo, Importe su archivo
(puede ser RINEX).

Exporta

ra RINEX...

[Todos los tems de datos | /oy ‘IDar\:hlv. ‘Tlpu |\ Inicio Duacién  |Cobet... (I
B = teﬂszf alizar 2013/06/14 .. 0230:11.00  100.00% 1ICH
% Obizs / O o 2013/06/14 . 02270800 100.00% °
Méviles
otzsewamunesj
..... ,A Polige H d
_____ o | Tipo de
Bi- | 17 Trayect i
L T archivo
..... M Vectore:

2 archivos

Una vez importado, asegurese que el Tipo de archivo esté debidamente | g tipo Semi-cin es
seleccionado. Si no, seleccione el archivo (carpeta Observaciones),
presione el botén derecho del mouse y modifique su tipo. El tipo puede
ser predefinido en Herramientas > Opciones > Archivos de datos.

especifico a los datos
recolectados con
EZField™,




Post-procesamiento de datos
2 — CONFIGURACION DE LA BASE (referencia)

Los datos de numerosas bases estan disponibles en Internet. EZSurv® encuentra automaticamente la
base mas cercana para sus datos y transfiere los archivos necesarios a su PC. La lista de
proveedores de bases esta disponible con el icono ﬁ_‘r%. Si tiene acceso a un proveedor que no esta

Iistado, héganOSk) Saber! Wmmhwo |IDarchiv..|'ﬂpo |\,’ Inicio: Duracién Cobert... |1
. . — = I3, Ovias i@m Analfzar
« Siusa una base Internet: verificar sus coordenadas L, Mo
(Editar > Sitio...) 5 /d T >
: : : A s .
« Siusa su propia base: desde la carpeta Observaciones, | * "E T
seleccione el archivo de base, presione el boton derecho ‘ Exporara ANEX.
del mouse y marcar Usar como referencia. El Editor de e
- . .. P — Borrar M i E—
sitio se abre: ingrese las Coordenadas del sitio conel . :
sistema cartografico apropiado. -
Los usuarios RTK deben establecer el sistema cartografico adecuado antes de cargar los datos para
asegurarse de que las posiciones de entrada/salida estén en el mismo sistema. e Lo | o0 | oo |




Post-procesamiento de datos
3 - POST-PROCESAMIENTO DE LOS DATOS ¥ o e i e s (S Ve

Seleccione Herramientas > Procesamiento auto. & &

N EES

T\r‘\"/ﬁ"%%jﬁ?/ ’+ G

2013/06/14

Ao B R

Cobert.. |Intervalo [ Sitios | S.
. 02301100 10000% 1s 1 %
02:27:0800 10000% 1s 13 C

Los siguientes procesos son realizados: @%
v" Pre-Procesar o
O Descargay combinacion de Bases (si es necesario) L Wk
Q Definicion de Combinaciones (vectores y trayectorias) |/ m—— |
v' Procesar todos los datos : ﬁ o
v' Generar poligonos (si seleccionado en Herramientas > e
Opciones... > Poligono)

2 archivos 1 archivos maviles, 1 archivos estiticos

v Ajustar Red (si seleccionado en Herramientas >
Opciones ... > Red).

v' Despliegue del Resumen de procesamiento
=l

4 - GUARDADADO DE LOS RESULTADOS LA

Seleccione Guardar del mend Archivo para actualizar sus archivos de datos con
las posiciones post-procesadas (*.RW5 para SurvCE, *.RAW para MicroSurvey

Los archivos
originales
son
copiados
con un sufijo
* RTL.*




An él | S | S d e d atos R = e
[ B dtimo procesado |

Anélisis > Resumen procesamiento o
Después del post-procesamiento el Resumen de e | e T dee o
procesamiento es mostrado. Provee las siguientes N

informaciones: T — .

« Informacion del proyecto | onania | oo

» Lista de los vectores procesados

« Informacion de la estacion de base usada e T T T

- Lista de los archivos moviles procesados — T

« Sitios y/o objetos SIG disponibles en los datos e mese | m s

Seleccione Archivar proyecto del menu Archivo para guardar su proyecto en un solo archivo




Analisis de datos

Analisis > Observaciones brutas
Si un dato erréneo fue adquirido, puede deshacerse de €l para un intervalo de tiempo especifico.

Satélites observados

(TR 120110712AM hd

GPS - Datos de codige L1C

Mascara de elevacion: 10°

Si ha importado varios archivos, puede
navegar por cada uno de ellos.

Satélites observados

Satélites

Una discontinuidad en un canal significa
una obstruccion de la sefial (salto de ciclo).
Si hay muchas discontinuidades, significa
gue los datos fueron adquiridos en un
medio con obstrucciones.

Hora local (-04:00) - 2011/07/12

Presionando el botén derecho, puede
alternar entre el seguimiento de satélites
GPS y otras constelaciones.




Analisis de datos

Analisis > Trayectoria o Resultados vector > Residuos

Para confirmar los
resultados o a sefialar
cualquier problema con los
datos.

4 Resultados de residuos para e - Station001-5tation002 = ===
[ 1 W | StationD01-Station 002 hd B dltimo procesado

GPS - Fase de portadora (L1)

Residuos para el vector

Valores de los residuos (m)

=
=
i
=
=
=
—
[
=

11:29 11:59 12:29 12:50 13:20:40
Hora local (-05:00) : 2010/10/02
Station001-Station002

Y,

[ |




Analisis de datos

Andlisis > Levantamiento sitios > Coordenadas post-procesadas

Para una lista de todas las posiciones.

El tipo de solucion asi como
las deviaciones estandar_no
son mostradas si el sitio
esta conectado a mas de
un vector. Si ajusta los sitios
(minimos cuadrados),
entonces todas las
desviaciones estandar del
ajuste por minimos
cuadrados seran mostradas

iCOORDENADAS POST-PROCESADAS

GNS55 Post-processing

Proyecto

Modelo del geoide
Sistema cartografico
Plantilla de proyeccidn
Datum

Nuevo Proyecto

mex97w [Mexico West GECQIDS6]

Geo WGSE4
Geographic

World Geodetic System - 1984

Sitios de vectores

NUmero de vectores
ligados al sitio

N

| | Posicidn | _Desviacién estandar |
Sitio | Solucidn | Latitud Longitud &1tElip MSHNM | Lat Lon Blt | Vector
| | {m) () | {m) (m) (m) | nimero
1 | | N 45°29'23.27781" © 73°16'13.82733" -20.067 -20.067 | | &
HYMASER 1 * | N 45°38'16.52487" © 72°58'05.12146" 21.001 21.001 | | 10
LONG 1 | N 45°32'29.83058" O© 73°29'34,51537" 2.977 2.977 1 | 6
montreal | | N 45°32'45.98623" © 73°38'19.78893" 73.050 73.050 | | &
FIER | | N 45°29'45.41478" © 73°50'51.83551" 0.020 0.020 | | &
POAT | | N 45°40'04.27053" © 73°29'42,29832" -11.618 -11.618 | | 6

* No ajustado




Analisis de datos — Control de calidad

Los usuarios RTK pueden comparar las posiciones RTK con las post-procesadas (Analisis >
Resultados trayectoria > Comparacion de sitios). Si los sistemas cartograficos RTK y PPK
(proyeccion y datum) no son los mismos, éstos estaran desalineados. Asegurese de que el sistema
cartografico sea el adecuado antes de importar sus datos.

Los poligonos pueden ser creados mediante Herramientas > Procesamiento manual > Generar
poligonos (de acuerdo a especificaciones en Herramientas > Opciones... > Poligono). El error de
cierre puede ser analizado con Analisis > Resumen poligono.

- ; [ Residuos de ajuste de red - Red 1 =N EoR =5
Los sitios pueden ser puestos en pares para calculos e ———————

Nivel de confianza: 97.5% NOmers de residuos: 30

geodésicos mediante Analisis > Calculo inverso geodésico Histograma estandarizado de residuos

0.80—---fi-

Redes de vectores pueden ser ajustadas mediante
Herramientas > Procesamiento manual > Ajustar Red (de
acuerdo a especificaciones en Herramientas > Opciones... >
Red) y analizados con Analisis > Ajuste de red.

Red 1

0.60---F--

0.40—---fi--

Frecuencia relativa

0.20---




Analisis de datos — Reprocesamiento

En base al analisis de los datos y los resultados, los usuarios pueden modificar algunos ajustes de
procesamiento y configuraciones (Editar > Pardmetros de procesamiento y/o Herramientas >
Opciones... > Combinaciones); algunos satélites puede ser rechazados para un intervalo de tiempo
especifico (Editar > Satélites rechazados...); Los metadatos y el intervalo de tiempo también pueden
ser modificados usando el menu Editar (Sitio, Mévil, Vector, Trayectoria).

Para reprocesar datos con ajustes y configuracion modificados:

Reprocesar todos los datos: seleccione Procesar todos los datos de Herramientas > Procesamiento Manual.

Todos los items de datos |{{[ Nombre | Tipo de solucin | RMS]Inicio |Durscion | Atumant 1] Atursant. 2]«
. . B | Loopspr o VTDPVTOX02) L4 fiadabandeancha)  0.053m 2011/08/123584500 00585300  0000m 0000
Reprocesar un subco njun to: I8 S © VTDTTOXO3) 13 fiad bredonc) 0017m 2011/06/15 03584500 00535300  0.000m  0.000m
. L, Movies A VIDIVTUVDT) L4 fiadabandaancha)  0.059m 2011/08/18 19594500 00595900  0000m  0000m
» Abra la carpeta Vectores o Trayectorias TR o iz 5959,
|y, Foligoros o VTOPVTUVO3) L4 fiods bands ancha) pm— 00535300 000Om  0.000m
° SeIeCCIOne |OS I’tems a reprocesar LA Stics A}‘ VTOXVCAP(D1) L3 fijada ibre-ono) 00:59:59.00 0000m  0.000m
o VTOXVCAR02) L4 fiods bands ancha) . 0053:53.00
- 2 - /* VTOXVCAP(3) L4 fijada banda ancha) 0053:59.00
* Presione el boton derecho y seleccione Procesar s T Selecionartodo
_* VTOXVTUYOZ) L3 fbredono) e
N —— ] Borrar resultados
A* VTUV-ICAP(ON L4 fiiad banda ancha)




Exportacion de datos

Estas son las etapas que Ud. puede seguir después del post-procesamiento de los datos:

Continue con el flujo de datos tipico usando los archivos de entrada actualizados: *.RW5 para
SurvCE y *.RAW para MicroSurvey.

Exporte sus sitios/trayectorias/vectores al formato CSV usando Herramientas > Exportar
(explicacion pagina 22).

Los usuarios de EZTag CE™ y EZField™ pueden exportar las posiciones post-procesadas usando
un formato especifico mediante Herramientas > Exportar > Objetos (explicacion pagina 23).

Puede afadir la exportacion a los pasos realizados automaticamente (Procesamiento auto...). Para
ello, debe configurar los archivos de salida con Herramientas > Exportar > Configurar
Exportacion en Lotes... Asegurese de marcar Automaticamente exportar por lotes después de
procesamiento automatico.



Exportacion de datos — Formato CSV

La exportacion CSV puede ser configurada de acuerdo a sus necesidades. Todos los parametros
relacionados a un sitio pueden ser exportados. Algunos parametros son necesarios (como el nombre del
sitio). Puede configurar una salida CSV y guardarla usando un perfil.

Exportar sitio B 1
. e Filtrar Tados procesados - Editor de perﬁl—Sm’as\ () |
Herramientas > Exportar > Sitios... TR [P M R

Guardar

Campos de sitios

[ Nombre de sitio [requerido]

Pasicidn {Geoaréfica)

Altura (Hipsoide) \\
Desviacién estandar de posicin (Geografica)

Desviacién estandar de altura
Estatus de solucién =
Altura (Ortométrica/MSNM)

Cédigo

Desviacidn estdndar de posicién [proy. cartografic

* Presione J para acceder al
Editor del perfil.

» Seleccione sus parametros,
ordénelos usando Subir y Bajar.

« Guardelo bajo un Nombre del B @
perfil especifico. = il

Ondulacién de geoide
Pasicién (ECEF)

Posicion (proy. cartogréfica)
Referencia

OoEEooEoEEREEEE

Cermar




Exportacion de datos — Formato SIG

Para usuarios EZTag CE™ y EZField™, exporte
Sus posiciones post-procesadas usando un
formato especifico mediante Herramientas >
Exportar > Objetos

Seleccione la Carpeta de salida.

Configure sus Opciones de exportacion y

Guardar sus configuraciones en un Perfil (para

la siguiente exportacion, seleccionar su Perfil).

Exporte sus datos.

4 Export Features

Filtros y despl; lientos
Preferencias

Archives de entrada: Carpeta de salida: ==
16148EZE tag (C:\Users'sgos\Applata'LocalTemy | 4+ | C:\Users\sgos\Deskiopiexport (l E] >
% [] Crear subcarpetas
Nl Combinar tedos los archivos de entrada
»
“

Perfil: [ESF{l \ Ld ] Guardar como... l x
Formato Formato
I =lid= Formato de salida:
Referencia espacial [Gaogle Earth KMZ v]
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